Karta opisu zajec - Sylabus

Panstwowa Wyzsza Szkola Techniczno-Ekonomiczna im. ks. Bronistawa Markiewicza w Jarostawiu

I. INFORMACJE OGOLNE

Nazwa zaj¢¢: Elementy i systemy automatyki motoryzacyjne;j Kod zajeé: D6b
Nazwa kierunku studiéw, poziom i profil Automatyka i Elektronika Praktyczna, pierwszego
ksztalcenia: stopnia, praktyczny
Jezyk wyktadowy: polski Rodzaj zajec: Zajecia wybierane/specjalistyczne

o . Liczba punktow ECTS Data aktualizacji
Rok studiow: Il Semestr: 5 przypisana zajgciom: 5 sylabusa: 07.01.2020.
Instytut (Zaktad ) odpowiedzialny za zajecia: Instytut Inzynierii Technicznej
Imig, nazwisko, tytul/stopien naukowy, adres e-
mail wyktadowcy (wyktadowcow)/prowadzacych
zajecia:

FORMA PROWADZENIA ZAJEC I LICZBA GODZIN

Ogolna liczba godzin zaj¢¢ dydaktycznych na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych z podziatem na formy:

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyktad: 15 Wyktad:
Cwiczenia: Cwiczenia:
Laboratorium: Laboratorium:
Lektorat: Lektorat:

Projekt: Projekt:

Zajecia praktyczne: 60 Zajecia praktyczne:
Seminarium: Seminarium:
Zajgcia terenowe: Zajgcia terenowe:
Praktyki: Praktyki:

Inna forma (jaka): Inna forma (jaka):
RAZEM: 75 RAZEM:

II. INFORMACJE SZCZEGOLOWE

Cel (cele) prowadzenia zajgc:

Przekazanie wiedzy i umiejetnosci doboru, diagnostyki i projektowania elementoéw automatyki pojazdowej
takze dla samochodéw hybrydowych i elektrycznych.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych (jesli obowigzuja):

wiedza z zakresu elektroniki i programowania,
znajomos¢ uktadow zasilajacych,

umiejetnosé poshugiwania sig literaturg w j. angielskim,
znajomos$¢ podstaw automatyki.

Przypisane do zaje¢ efekty uczenia si¢ w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych i odniesienie ich do
efektow uczenia si¢ dla okreslonego kierunku studiéw, poziomu i profilu.

Odniesienie do efektow
Symbol efektow uczeniasi¢ | Po zakonczeniu zajec i potwierdzeniu osiagnigcia efektow uczenia si¢ dla okre$lonego

przypisanego do zajgé uczenia si¢, student w kategorii: kierunku studiéw, poziomu
i profilu

Wiedzy - zna i rozumie




Zna klasyfikacj¢ uktadow automatyki samochodowej

M 01 . . K K W11
0 oraz ich sposob dzialania WO, K W
Posiada wiedz¢ niezb¢dna do doboru struktury uktadu
M 02 regulacji dla danego zastosqwama. Zna ko.rr?poper.lty
- uktadow uktadow automatyki samochodowej i wie jak K_W08,K_Wll
je wykorzystac.
Umiejetnosci - potrafi
Potrafi konfigurowa¢ 1 modyfikowa¢ dziatanie
M 03 uktadéw automatyki samochodowej zgodnie z | K Ull,K Ul15
dokumentacja fabryczng
Potrafi zaprojektowa¢, wykona¢ i uruchomi¢ prosty | ¢ (j14. K U15. K U16
M_04 regulator dla aplikacji automoto, takze dla samochodu | .= ., — = —
h K U22
hybrydowego i elektrycznego -
Potrafi dostrzec konieczno$¢ stosowania ukladow
M 05 regulacji i sterowania w pojazdach ze wzgledow | K _Ull,K U19
bezpieczenstwa i ekonomii
Kompetencji spolecznych - jest gotow do
M_06 Przedstawia w sposob jasny swoje osiagnigcia. K K05
Stosuje w praktyce zasady etyki i uczciwosci
inzynierskiej. Przejawia $wiadomos¢ ekologiczna
M 07 i ekonomiczng o konieczno$¢ instalacji w K K03

samochodach mikrokontrolerowych aplikacji
wbudowanych.

TRESCI PROGRAMOWE I ICH ODNIESIENIE DO EFEKTOW UCZENIA SIE PRZYPISANYCH

DO ZAJEC
Symbol tresci . L. Liczba Od{liesienie ‘do'
Opis tresci programowych . efektéw uczenia si¢
programowych godzin . L
przypisanych do zajg¢
wyklad
Podzespoty mechaniczne jako obiekty sterowania.
Specjalne elementy wykonawcze stosowane w automatyce
Tp_01 samochodowej. Uktad regulacji sktadu mieszanki silnika 4 M_01, M_02
benzynowego.
Adaptacyjny regulator wtrysku paliwa. Automatyka toru
TP _02 stabilizacji jazdy dla napgdu przedniego i tylnego. 4 M 01,M 02
Sterownik automatycznej i sekwencyjnej skrzyni biegow.
Inteligentne $wiatta drogowe LED (strefowe)— regulacja
jasno$ci, pojazd z przeciwka w wigzce cienia, regulacja
TP 03 kata, doswietlanie zakretow. Uktad automatycznego 4 M 01,M 02
rozdzialu momentu napedowego i hamujacego w zaleznosci
od sytuacji drogowe;.
Wytwarzanie, magazynowanie i kontrola zasobow energii
w pojazdach tradycyjnych i hybrydowych. Alternator,
TP 04 akumulatory i silniki elektryczne. Systemy 3 M 01,M 02
energooszczedne. Odzyskiwanie energii podczas
hamowania.
Zajecia praktyczne
. L . M _03, M_04,
TP 05 Badanie uktadu wspomagania kierownicy 10 M_05, M_06




. . . M_03, M_04,
TP 06 Badanie uktadu aktywnego zawieszenia 10 M_05, M_06, M_07
) , , M 03, M 04,
TP 07 Badanie uktadu ABS — dobér parametrow 10 M_05, M_06, M_07
Montaz, konfiguracja, oprogramowanie i
uruchamianie wezta magistrali CAN2.Zaprojektowanie
. . O . M_03,M_04,
TP_08 i wykonanie aplikacji podanej przez prowadzacego (np. 15 M 05. M 06 M 07
regulator o$wietlenia, regulator predkosci i pauzy -7 T
wycieraczek, regulator zaworu nagrzewnicy)
Montaz, konfiguracja, oprogramowanie i
. M_03, M_04,
TP_09 uruchamianie modelu samochodu elektrycznego z 15 - -
o . . . . M_05,M_06,M_07
funkcjami automatycznego $ledzenia drogi i otoczenia - B B

ZALECANA LITERATURA (w tym pozycje w jezyku obcym)

Literatura podstawowa przedmiotu (powinna by¢ dostepna dla studenta w uczelnianej bibliotece):

1. Martin Frei: Samochodowe magistrale danych w praktyce warsztatowej. Budowa, diagnostyka,
obstuga , WKikL 2016
2. Riehl Hans-Jurgen, Herner Anton.: Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych,
WKit.,, Warszawa, 2014
3. Dziubinski M ., Ocioszynski J., Walusiak S., Elektrotechnika i elektronika samochodowa
Wydawnictwo Politechniki Lubelskiej Lublin 2004
4. Praca zbiorowa: Nowoczesne urzqdzenia elektromechatroniki pojazdow samochodowych - Oficyna
Wyd. Politechniki Warszawskiej, Warszawa. - 2003

Literatura uzupehiajaca przedmiotu:

1. Kneba Z.: Zasilanie i sterowanie silnikow, WKiL, Warszawa, 2004.
2. Dziubinski M ., Laboratorium elektrotechniki i elektroniki samochodowej, Wydawnictwo Politechniki

Lubelskiej, Lublin 2006
3. Bosch, Materialy szkoleniowe Wydawnictwo Komunikacji i L.acznosci, Warszawa 2009

INFORMACJA O PRZEWIDYWANEJ MOZLIWOSCI WYKORZYSTANIA B-LEARNINGU
nie przewiduje si¢

INFORMACJA O PRZEWIDYWANEJ MOZLIWOSCI WYKORZYSTANIA E-LEARNINGU
nie przewiduje si¢

III. INFORMACJE DODATKOWE

Symbol efektu uczenia si¢
przypisanego do zajg¢

Symbol tresci
programowych
realizowanych w trakcie
zajec

Formy zaje¢¢ i metody
dydaktyczne prowadzenia
zaje¢ umozliwiajace
osiagniecie zalozonych
efektow uczenia si¢

Metody weryfikacji
osiagniecia efektow uczenia
si¢ przypisanych do zajeé

Wiedza

TP 01, TP 02, TP 03, | ‘Yklad multimedialny, L
M 01 - - - ewentualnie wizyta Egzamin pisemny
- TP 04 ) T
- studyjna — jesli mozliwe
Wyktad multimedialny,
M 02 Tp_01, TP_02, TP _03, ewentualnie wizyta Egzamin pisemny

TP 04

studyjna — jesli mozliwe

Umiejetnosci




Praktyczna realizacja
TP 05, TP 06, TP 07. kolgnych <.3tapow Ocena pra\ylcﬂowosm )
M 03 - — — mikroprojektu, wykorzystania informacji
- TP 08, TP_09 o .
- - ewentualnie wizyta w projektach
studyjna — jesli mozliwe
Praktyczna realizacja
TP 05, TP 06, TP 07. kolgnych §tapow Ocena pravy@lowosm )
M 04 - - — mikroprojektu, wykorzystania informacji
- TP_08, TP_09 o .
- - ewentualnie wizyta w projektach
studyjna — jesli mozliwe
Praktyczna realizacja
TP 05, TP 06, TP 07, kolgnych <?tapow Ocena pravyuﬂowosm )
M 05 - - — mikroprojektu, wykorzystania informacji
- TP_08, TP_09 o .
- - ewentualnie wizyta w projektach
studyjna — jesli mozliwe
Kompetencje spoleczne
TP 05, TP_06, TP 07, Indywidualne zadania, .. .
M_06 TP 08, TP_09 wspotpraca z innymi Odpowiedzi na pytania
TP_05, TP_06, TP_07, Indywidualne zadania, . . .
M_07 TP 08, TP_09 wspotpraca z innymi Odpowiedzi na pytania

MIARA SREDNIEGO NAKEADU PRACY STUDENTA NIEZBEDNA DO UZYSKANIA EFEKTOW

UCZENIA S

IE (godziny)

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

Godziny zaje¢ (wedtug harmonogramu) z nauczycielem

w tym liczba godzin z praktyk zawodowych realizowanych
w uczelni (wedlug harmonogramu)

Praca wiasna studenta

SUMA GODZIN:

125

MIARA SREDNIEGO NAKLADU PRACY STUDENTA NIEZBEDNA DO UZYSKANIA EFEKTOW
UCZENIA SIE (punkty ECTS)

Liczba punktow ECTS

Praca studenta wymagajaca
bezposredniego kontaktu z
nauczycielem akademickim

SUMARYCZNA LICZBA Liczba punktow ECTS
PUNKTOW ECTS przypisana praktykom
PRZYPISANYCH DO zawodowym, jesli forma
ZAJEC

zaje¢ dla tego przedmiotu sa
praktyki zawodowe

Praca wlasna studenta

KRYTERIA OCENIANIA I WYMAGANIA EGZAMINACYJNE

Na ocen¢ dostateczng student ma wiedz¢ w zakresie podstaw funkcjonowania podstawowych elementéw
automatyki samochodowe;j. Zna podstawowe podzespoty elektroniczne i moduty stosowane w motoryzacji. Zna
zasady pisania oprogramowania w dziedzinie automatyki. Korzysta w minimalnym cho¢by stopniu z literatury

w jezyku angielskim.




Na ocen¢ dobra student dodatkowo potrafi wykona¢ symulacje i rejestrowaé wyniki eksperymentow w celu
diagnozy komunikacji magistrala CAN. Zna szczegbélowe wymagania stawiane uktadom elektronicznym i
oprogramowaniu w motoryzacji.

Na ocen¢ bardzo dobra student ponadto potrafi samodzielnie zaprojektowaé odpowiedni regulator metodami
analitycznymi dobierajac nastawy na podstawie zrodet literaturowych. Potrafi wyjasni¢ zasady dziatania
systemow. Zna sposob dziatania, wady i zalety pojazdow hybrydowych i elektrycznych. Potrafi napisac
oprogramowanie sterujace autonomicznym pojazdem elektrycznym.

Kryteria réznicowania ocen w powiazaniu ze stopniem realizacji efektow uczenia si¢, musza by¢: precyzyjne
i czytelne.

Podpis nauczyciela akademickiego lub
osoby odpowiedzialnej za przedmiot:

(imig¢ 1 nazwisko) ( podpis i data)

Podpis kierownika zakladu:

(imig¢ i nazwisko) ( podpis i data)

Podpis dyrektora instytutu:

(imig¢ i nazwisko) ( podpis i data)




