Karta opisu zajec - Sylabus

Panstwowa Wyzsza Szkola Techniczno-Ekonomiczna im. ks. Bronistawa Markiewicza w Jarostawiu

(stosuje sig jako zalgcznik do programu studiow zamieszczonego w BIP)

I. INFORMACJE PODSTAWOWE

Nazwa zaj¢¢: Regulatory i uklady regulacji przemyslowej Cykl ksztalcenia:
2022/2023
) ., L Automatyka i elektronika praktyczna, studia I stopnia,
Nazwa kl'erunku studiéw, poziom i profil profil praktyczny
ksztatcenia:
Jezyk wyktadowy: polski
Rok studiow: IV Semestr:7 LICZb? P unktqw E CTS 5
przypisana zajeciom:

FORMA PROWADZENIA ZAJEC I LICZBA GODZIN

Ogolna liczba godzin zaj¢¢ dydaktycznych na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych z podziatem na formy:

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Wyktad: 30 Wyktad:
Cwiczenia: Cwiczenia:
Laboratorium: Laboratorium:
Lektorat: Lektorat:

Projekt: Projekt:

Zajecia praktyczne: 45 Zajecia praktyczne:
Seminarium: Seminarium:

Zajgcia terenowe:

Zajgcia terenowe:

Praktyki:

Praktyki:

Inna forma (jaka):

Inna forma (jaka):

RAZEM:

75 RAZEM:

Forma weryfikacji uzyskanych efektéw uczenia si¢

(zaliczenie na oceng lub egzamin)

Egzamin

II. EFEKTY UCZENIA SIE OKRESLONE DLA ZAJEC

UWAGA:

Dzielimy efekty uczenia si¢ okreslone dla zaje¢ na kategorie wiedzy, umiejetnosei i kompetencji spotecznych. Okreslone dla
zaje¢ efekty uczenia si¢ nie musza obejmowac wszystkich trzech kategorii i uzaleznione jest to od formy zaje¢.

Symbol efektow uczenia
si¢ okreslonego dla zajeé

Po zakonczeniu zaje¢ i potwierdzeniu osiagniecia efektow uczenia sig, student w kategorii:

Wiedzy - zna i rozumie

Ma wiedz¢ w zakresie funkcjonalno$ci wspotczesnych regulatoréw przemystowych,

M 01 tj.: algorytmow regulacji, toru pomiarowego, typéw wyjscia (ciagle,
dwupotozeniowe, krokowe...). Wie czym jest samostrojenie i adaptacja regulatora.
Ma wiedze¢ w zakresie doboru elementow toru pomiarowego (czujniki i przetworniki
M 02 pomiarowe) oraz elementow wykonawczych (sitowniki, elementy dwu- i

trojpotozeniowe...).




Umiejetnosci - potrafi

Potrafi dobra¢ odpowiedni czujnik i przetwornik pomiarowy w zaleznosci od
rozwazanego (typowego) problemu. Potrafi skonfigurowaé tor pomiarowy

M_03 regulatora: filtr zmiennej procesowej, linearyzacja przetwornika, ewentualne
pierwiastkowanie i in.
Ma umiejetno$¢ wykorzystania posiadanej wiedzy i umiejetnosci do syntezy
algorytmu sterowania (takze prostego kaskadowego), tj.: identyfikacja obiektu

M 04 regulacji, nastawy PID, symulacyjne sprawdzenie poprawnos$ci rozwigzania, ocena
jakosci regulacji, interpretacja wynikow uzyskanych w eksperymencie na obiekcie
fizycznym.

M 05 Potrafi dobra¢ odpowiedni do problemu element wykonawczy i skonfigurowaé

- wyj$cie regulatora. Potrafi zastosowaé w razie potrzeby strefe nieczuto$ei i in.
Kompetencji spolecznych - jest gotow do

M_06 Przedstawia w sposob jasny swoje osiggnigcia

M 07 Stosuje w praktyce zasady etyki i uczciwosci inzynierskie;j.

UWAGA!

Zaleca sig, aby w zaleznosci od liczby godzin zajec, liczba efektow uczenia si¢ zawierata si¢ w przedziale: 3-7, ale sa to

warto$ci umowne .

I11.

OKRESLONYCH DLA ZAJEC

TRESCI PROGRAMOWE I ICH ODNIESIENIE DO EFEKTOW UCZENIA SIE

Tre$ci programowe (zaprezentowane z podzialem na poszczegélne formy zajec tj. wyklad, éwiczenia,

laboratoria, projekty, seminaria i inne):

Symbol tresci

Odniesienie do
efektow uczenia si¢

Opis tresci programowych okreslonych dla zajeé
programowych (symbol efektu
uczenia si¢)
wyklad
Proces produkcyjny. Typy regulatoréw i ich miejsce w strukturze
) procesu technologicznego, rodzaje algorytmow regulacji.
Tp-01 Eksperymentalne metody identyfikacji obiektow regulacji vs. metody M_01, M_02
analityczne.
Praktyczne techniki doboru typu i nastaw regulatora. Tory pomiarowe
) wspotczesnych regulatoréw i ich konfiguracja: filtracja,
Tp-02 pierwiastkowanie, linearyzacja przetwornika/czujnika i in. Tory M_01, M_02
wyjsciowe (sterujgce) regulatorow.
Synteza uktadu regulacji pojedynczej petli regulacyjnej — problem
zakltocen, luzéw elementdow wykonawczych (np. sitownik-zwor)
Ocena zapasu stabilnosci i jakosci regulacji i wrazliwo$ci na wpltyw
TP-03 . . . , M 01,M 02
procesow starzeniowych. Synteza liniowego regulatora dla procesow - -
mocno nieliniowych — gainscheduling. Wykorzystanie samostrojenia
i adaptacji.
Zajecia praktyczne
Eksperymentalna identyfikacja obiektow statycznych. Okreslenie
TP-04 charakterystyki dynamicznej w punkcie pracy oraz charakterystyki M 03, M _04,
statycznej. Ocena nieliniowosci obiektu. Ocena jakosci identyfikacji — M_05,M_06, MO7

porownanie warto$ci pomiaru rzeczywistego z wynikami symulacji.




TP-05

Eksperymentalna identyfikacja obiektow astatycznych. Okreslenie
charakterystyki dynamicznej obiektu. Ocena jako$ci identyfikacji —
poréwnanie warto$ci pomiaru rzeczywistego z wynikami symulacji.

TP-06

Praktyczna synteza uktadu regulacji dla zidentyfikowanych obiektow
statycznych. Okreslenie spodziewanej jakosci regulacji (na bazie
obliczen oraz symulacji) i odniesienie ich do faktycznie uzyskanej
jakosci (regulacja obiektem rzeczywistym). Okreslenie przyczyn
rozbiezno$ci. Decyzja o dopuszczeniu uktadu do eksploatacji ciagle;j.

TP-07

Praktyczna synteza uktadu regulacji dla zidentyfikowanych obiektow
astatycznych. OkreSlenie spodziewanej jakosci regulacji (na bazie
obliczen oraz symulacji) i odniesienie ich do faktycznie uzyskanej
jakosci (regulacja obiektem rzeczywistym). Okreslenie przyczyn
rozbiezno$ci. Decyzja o dopuszczeniu uktadu do eksploatacji ciagle;.

TP-08

Eksperymenty praktyczne z samostrojeniem i adaptacja. Poréwnanie
uzyskanych cech regulacji z wynikami wczesniejszych eksperymentow.
Poréwnanie dostepnych algorytméw regulacji. Wiaczenie petli
regulacyjnej do systemu typu SCADA itp.




